EINSATZBEREICHE Maximale Hubhohe: 22,80 m
Maximale Ausladung: 19,50 m

Elektronisch gesteuerter,
hydrostatischer Antrieb Automatischer
Niveauausgleich

TELESCOPIC HANDLERS INDUSTRIE BAUGEWERBE KlappstUtzen




Drehbarer Teleskopstapler RTH 5.23

MASCHINEN- Maximale Tragkraft 4.999 kg (Schwerpunkt 500 mm)
BEZEICHNUNG Maximale Hubhohe 22,80 m
Drehung 360° (durchgehend)
Typ Deutz TCD 3,6 L4 Deutz TCD 3,6 L4 Deutz TCD 3,6 L4
Stage V Stage IV Stage IlIA
Nennleistung 100 kW (136 PS) bei 2.200 U/min
Max. Drehmoment 500 Nm bei 1.600 U/min
MIOOK Hubraum 36|
Zylinderzahl 4in Reihe
Motorkonfiguration Dieselmotor mit Direkteinspritzung und Turboaufladung
Kuhlanlage Wassergekuhlter Ladeluftkihler
Typ Hydrostatisch
Modell Danfoss / Rexroth
ANTRIEB Max. Druck 480 bar
Fsrdervolumina Elektronisch g\e/;ergteelltﬁnéxtf}o\benpumpe
Getriebe Dropbox-Getriebe mit 2 Fahrstufen fUr Vorwarts- und Rickwartsfahrt
Typ Achsen mit Planeten-Endantrieben
Hinterachse Lenkende Pendelachse mit hydraulischer Sperre
ACHSEN UND Vorderachse Pendellenkachse mit Niveauausgleich +/- 8 Grad
BREMSEN Betriebsbremse Olbad-Lamellenbremse an jeder Achse, hydraulisch betatigt
Feststellbremse Negativbremse, hydraulisch betatigt
Reifengrofle 445/65 R22,5
Max. Fahrgeschwindigkeit 40 km/h
Max. Zugkraft am Lasthaken 72 kN
LEISTUNGEN
Steigfahigkeit 44%
Wenderadius (mit Gabelzinken) 6.000 mm
Gesamtgewicht, unbeladen 16.400 kg
CEWICHT Auf Vorderachse, unbeladen 6.900 kg
(Ausleger eingefahren und abgesenkt)
&ujsiﬁégéirgcr%se%ﬁpgne ljggnabgesenkt) 9.500 kg
Dieselkraftstoff 1751 1751 1751
FASSUNGS- AdBlue 101 101
LERMDOEN SR | Hydrauliks 165 | 165 | 165 |
ANLAGEN Motordl 91 91 91
Kuhlflussigkeit 201 201 201
Max. Betriebsdruck 350 bar
Anlagentyp Load sensing
HYDRAULIKANLA- | Betriebspumpe Danfoss / Casappa - Verstellpumpe
GE FUR BEWE- Verteiler fiir Ausleger- und Oberwagenbewesgungen Danfoss - Elektroproportionalventil SIL 2
GUNGEN Verteiler fUr StUtzen Bosch Rexroth - Elektrohydraulische Aktuatoren
Bewegungssteuerung Zwei Z—Achssen»Joystick; Danfoss mit Totmanrjeinrichtung
teuerung mit CAN-Bus-Technologie
EN 1459-2: Vorgaben fur gelandegdngige Teleskopstapler
NORMEN- EH 122(59\(/):0>/orgabeﬁ fur Hydraglikkrane
KONFORMITAT :Vorgaben fur Hubarbeitsbihnen

FOPS/ROPS
EU 2016/1628: Emissionsgrenzwerte fur Motoren
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3120

1040,

www.magnith.com

Die in dieser Broschure enthaltenen Daten dienen zur Information und kénnen ohne Vorankindigung geandert werden.

REV09



AUF STUTZEN

W 3,5

JW 1500

LASTDIAGRAMM AUF LASTDIAGRAMM

AUSGEFAHRENEN STUTZEN 360 GRAD E FRONTAL AUF REIFEN
LL

m 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 7 5 4 m E m 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 7 4 21012 m
23 ‘ = ‘ 22,80 ‘ 23 o 23 1 ﬁfﬂ‘ 23
22— I 22 22 | 22
21— @v; 21 LL 211
0 KNY 20 ) 20|
19 19 < 19
18 \2 18 18
17 17 17
16 16 16
15 \ 15 15
14 \\\ 14 14
13 A 13 13
12 \ 12 12
1 L n 7
10 10 10
5 I\ VI 5
8 3 8 8
7 \ 7 7
6 6 6
5 5 5
4 g ? y&” y ? 7 h 4 4 ?
5 21818888 il ) 2ig
. 2222 & ]IR =) : g8

= N (-
1= Py 1 1
0 || I ?L 0 0

I 15,50t

119,50/m
m 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9

sewinoe 3.500 kg

w
N}
o
N
3
3

JW 800

m1918 1716 151413121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1.0 12 3 m 2 123 m
zrg | I%’a 23 3 23
2| 22.20m 1\ 2 2 il 22
21— [ | 21 21 \ 21
| [~ 20 20
20 e il 20
19 19 19 9
18 18
18 18
17 17
17 —1 17 16 16
16 16 15 s
15 15 1 | 14
14 14 13 ‘i\\ 13
13 3 13 12 2
12 Q\“\ 12 1 \QQ 11
1 i n 1 \ Y
10 \\ 10 9 E 9
9 . 9 8 | L 1
8 —¥ 8 7 —7
7 L 17 6 6
5 —15
6 v\ 6 4 a4
5 5 N P N
4 w ) e / ] 4 2 A==l |
3 o |o|e \ 3 } .
2 8|18 |38 o2 0 Y 1 I M. 0
1 N| < |« N 1 m|_2f00m ] m
o 0 20 1918 17 16 1514 13 12 11 10 9 8 4 2 -1 -2 3 m
ml_| 165m T T %’ I m
m19 18 17 16 15 14 13 12 1110 9 8 7 6 5 4 0 1 2 3m
jmiTseitwinoe 1.500 kg o jmiTseitwinoe 2.000 kg
o
o
m19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 -1 -2 -3 mm N m21 20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 8 7 4 2 0 -1 -2 -3 mm
2”; p260 ™™ ] 23 ; 2"‘ 23
2 2 21— 2
21— \\\ 21
21 21 - )
2 2 20 20
19 19 ! ”
18 18 1; :j
e 17 . i 16
16 16 1ol -
15 15 14— 14
14 14 13— : 13
13 13 12— Q\\\ 12
12 12 11 \\ 1
7 i 10— i 10
10 10 ol B0 9
9 9 8 S 8
8 8 U 17
7 —+—7 6 6
6 6 5 5
5 \ 5 N i N
3 —'—| oy 3
4 4 =
3 S 21— 8| rz{ il :
1 e
2 a2 o S i i (- o
1 1 ml_200Gm [ | | ] —— m
0 0 m21 20 19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 4 2 0 -1-2-3m
9,00
M 19 18 17 16 15 14 13 121110 9 8 7 0T 2 m




REP 2-4,5

TP

TP O-U

DREHBARE, ERWEITERBARE ARBEITSBUHNE 500 kg TELESKOP-ARBEITSBUHNE 200 Kg - 10 m
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SCHWENKBARE TELESKOP-ARBEITSBUHNE
POSITIV/NEGATIV MIT 340-GRAD-DREHUNG
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